LABORATORIO DE FISICA |
Sesion 2: Movimiento rectilineo

1. Movimiento rectilineo uniforme
Obtencion de v como pendiente de la recta x=x(t)
« 2. Movimiento rectilineo uniformemente acelerado
Obtencidn de v;i=v(t) como las pendientes de las
rectas tangentes a la curva x=x(t) en t,
Obtencion de a y v, como la pendiente de la recta
v=V(1)
3. Uso del programa tracker
Obtencion de datos de una bola en un plano
horizontal (1) e inclinado (2).

Obtencion de &, v, y x, a partir de la parabola x=x(t)



Incertidumbre y cifras significativas

El resultado de una medida o un célculo tiene una incertidumbre:
X3=1.11+0.03 m
Equivale a que x; esta [1.11-0,03, 1.11+0.03]m =[1.08,1.14]
La incertidumbre se da con una sola cifra significativa, los ceros a la
Izquierda no son significativos.
 Elresultado solo se da con cifras significativas hasta la
Incertidumbre
En este caso hay tres cifras significativas 1,11 (la dltima dudosa)
« 1.10£0.03 m tiene tAambién 3 cifras significativas (la ultima dudosa)
«  32.0 (3 cifras significativas) Se conoce el .0
« 320.0 (4 cifras significativas) Se conoce el .0
« 27 (2 cifras significativas)
* 0.00345 km (3 cifras significativas) =3.45m
« 0.003400 (4 cifras significativas). Precision ~0.0001
« 320 m (dudoso, no sabemos si el 0 es significativo, mejor 0.32-103 0
0.320-10-3 segun la precision de la medida.



1. Movimiento uniforme

Obtencion de los puntos (t,x) con Tracker
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1. Movimiento uniforme.
Grafica 1. Medida de la velocidad
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2.- Movimiento uniformemente acelerado.
Obtencion de los puntos (t,x) con Tracker

_lo/x]
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3.-Obtencion de la aceleracion a partir de una

parabola en tracker
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Nombre del Ajuste: |Parabola

1.2

Ecuacion del Ajuste: ¥ = A2 + B* + C

22 24 2.6

28 20

FParametro Yalor
A (-2,30 + 0,03) E1
B (69 +01E1
C 3,77+ 009 E1

a=-46.0cm/s®
V, =69cm/s

X, =37.7cm




Grafica 2A.- Medida de las velocidades en un
movimiento uniformemente acelerado
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Grafica 3. Medida de |la aceleracion en un

movimiento uniformemente acelerado
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